
ーーー物源三，;又7LJ

レーザー誘導方式無人フォータリフト

」 lJ3

レーザー誘導とは
AGF上部のレ ザスキャナで反射板をスキャンし、

車輔の現在地を認識して走行する技術です。
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-貸倉庫などへの導入が可能

・工事費用の削減 ・工事期間の短縮

http://www.keiyou.net/

http://www.keiyou.net/


[ レーザー誘導方式り仕組み I [ 三プ一目下w匂操作画面.

レーザースキャナ
ー

レ ザを照射し、反射板をスキャンするととで車縞の現在地を認識します。 草稿の状態を画面に表示します。

無人運転時の安全性確保 I 方向指示器 E 

ーョー

前方障害物センサー 障害物パンパー(サイド部はオプション) 走行中の進行方向側!こLEDライトが点滅し

前方の障害物を検出し‘減速または停止し ソフトパンパで障害物に接触すると停止し て注意を促します。
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外形す法

同二
一三且
開

.製畠の仕儀および外観g改良のため予告怠く変更することがあります.
・このカタログの円習は2018年2月現在のものです.
.京都工勾並びに滋賀工湖、安土工掲1;tIS09001および'15014001の認罰を取得しています.

Logisnext 
三菱ロジスネクスト株式会社

干617-8585京都府長岡京市東神足2-1-1 TEL，Q75-956-8688 

www.logisnext.com 

主要仕様

型式

務導方式

愚大荷量

性能 荷量中心

開高

走行速度

全E蔓

全幅

主要寸)l;
金高(最下院時)

全両(短大得向時)
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レザ際導
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インバータ制御

48V /280Ah/5H円

定置式
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